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                               ใบปฏิบัติงานการทดลอง             หน่วยที่    10 
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    ชื่อหน่วย  โมดูล Timer/Counter               จ ำนวนคำบ    3 
    ชื่อเรื่อง  กำรใช้งำนโมดูล Timer1 

สมรรถนะท่ีพึงประสงค์ รายการสอนก่อนการทดลอง 
 
จุดประสงค์ทั่วไป 

1. เพ่ือให้นักศึกษำ รู้จักใช้ค ำสั่งเพ่ือใช้งำนโมดูล Timer1 
2. เพ่ือให้นักศึกษำเขียนโปรแกรมทดสอบกำรท ำงำนของ

โมดูล Timer1 
3. เพ่ือให้นักศึกษำต่อวงทดสอบกำรใช้งำนโมดูล Timer1 
4. เพ่ือให้นักศึกษำ มีคุณธรรม จริยธรรม ค่ำนิยมและ

คุณลักษณะอันพึงประสงค์ ด้ำนมีมนุษยสัมพันธ์  ควำม
มีวินัย ควำมเชื่อม่ันในตนเอง กำรพ่ึงตนเอง  ควำม
ปลอดภัย ควำมอดทนอดกลั้น 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1. ก ำหนดค่ำรีจิสเตอร์ควบคุมโมดูล Timer1 ไดถู้กต้อง 
2. เขียนโปรแกรมใช้งำนโมดูล Timer1 ไดถู้กต้อง 
3. ต่อวงจรทดสอบกำรใช้งำนโมดูล Timer1 ไดถู้กต้อง 
4. มีคุณธรรม จริยธรรม ค่ำนิยมและคุณลักษณะอันพึง

ประสงค ์ด้ำนมีมนุษยสัมพันธ์ ควำมมีวินัย ควำมเชื่อมั่น
ในตนเอง กำรพ่ึงตนเอง ควำมปลอดภัย ควำมอดทนอด
กลั้น 

 

 

 

 

 

 

 
 
1. โมดูล Timer0 
2. โมดูล Timer 
3. โมดูล Timer2 
4. โมดูล Timer3 
5. โมดูล Timer4 
6. กำรใช้งำนโมดูล Timer/Counter 
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เครื่องมือและอุปกรณ์ที่ใช้ในการทดลอง 

1. บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์  ET-BASE PIC8722(ICD2)   
2. บอร์ดทดลอง  
3. บอร์ดตรวจควำมชื้นของดิน 
4. บอร์ดขับโหลดกระแสสลับ 
5. มอเตอร์ปั๊มน้ ำ 
6. สำยต่อวงจร 
7. เครื่องโปรแกรมเมอร์ PICkit2  
8. เครื่องคอมพิวเตอร์ (PC) พ้ืนที่ Hard Disk ไม่น้อยกว่ำ 100GB ระบบปฏิบัติกำร Windows7  ที่

มีกำรติดตั้งโปรแกรม MPLABX IDE V1.60  
9. สำยเคเบิ้ล ICD (In-Circuit Debugger) 
10.  สำยเคเบิ้ลพริ้นเตอร์แบบ USB 
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ล าดับขั้นการปฏิบัติงาน 
 

1. ต่อวงจรดังภำพ 
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2. ต่อสำยเคเบิ้ล ICD บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์  ET-BASE PIC8722(ICD2) เข้ำกับเครื่อง
โปรแกรมเมอร์ PICkit2  

3. ต่อสำยเคเบิ้ลพริ้นเตอร์แบบ USB เครื่องโปรแกรมเมอร์ PICkit2 เข้ำกับเครื่องคอมพิวเตอร์ 
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4. เปิดใช้งำนโปรแกรม  MPLABX  V1.60 ทดสอบเขียนโปแกรมภำษำแอสเซมบลี ดังนี้ 

  
 LIST P=18f8722 
 INCLUDE <p18f8722.inc> 
 
;  Device Configuration 
CONFIG         CP0=OFF 
CONFIG          OSC= HS 
CONFIG          PWRT = ON 
CONFIG          WDT = OFF 
CONFIG          LVP = OFF 
CONFIG          WAIT = OFF 
B0       EQU       0x20 
D1       EQU       0x26 
D2       EQU       0x27 
D3       EQU       0x28 
 
    ORG       0x00000 
 GOTO      MAIN 
 
    ORG     0x00100 

MAIN              CLRF  PORTE 
                     CLRF     LATE 
  CLRF     TRISE          ; port E is output 
                     CLRF  PORTD 
  CLRF     LATD 
  CLRF     TRISD          ; port D is output 
     CLRF  PORTC 
  CLRF     LATC 
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  SETF             TRISC          ; port C is input 

    SETF              PORTE         ; power  off 
LOOP           BTFSC            PORTC,0 

    GOTO             LOOP 
    MOVLW          0xB1 
    MOVWF          T1CON 
 CLRF           TMR1H 
 CLRF           TMR1L 
 BCF  PIR1, TMR1IF 
 BSF  PIE1, TMR1IE 
 BSF  RCON, IPEN 
 MOVLW 0x80 
 MOVWF INTCON 
    CLRF              PORTE 
     SETF             B0 

LOOP2            MOVLW         0x00 
     CPFSEQ         B0 
     GOTO           LOOP2 
     CLRF            T1CON 
     BCF           PIE1, TMR1IE 
  BCF  RCON, IPEN 
 CLRF           INTCON 
    GOTO             LOOP 

;&&&&&& time  delay 1s for HSPLL mode &&&&&& 
DELAY3         MOVLW           0x10 

   MOVWF           D1 
SD3          CLRF               D2 
SD2              CLRF               D3 
SD1              DECFSZ           D3 
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        GOTO         SD1 
        DECFSZ       D2 
        GOTO         SD2 
     DECFSZ       D1 
     GOTO         SD3 
        RETURN 
;interrupt high priority 0008h 
        ORG           0x00008 
        DCFSNZ      B0 
        SETF          PORTE 
        BCF  PIR1, TMR1IF 
        MOVFF       B0,PORTD 
        RETFIE 
        END 
 

5. ท ำกำรคอมไพล์โปรแกรม 
6. เลื่อนสวิตช์บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์  ET-BASE PIC8722(ICD2)  ไปที่ต ำแหน่ง PROG 
7. เปิดใช้งำน PICkit2 Programmer ท ำกำรโหลดไฟล์ที่เขียนขึ้นเข้ำสู่ MCU 
8. เลื่อนสวิตช์บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์  ET-BASE PIC8722(ICD2)  ไปที่ต ำแหน่ง RUN 
9. สังเกตเมื่อดินแห้ง MCU จะต่อวงจรขับโหลดกระแสสลับให้กับมอเตอร์ปั๊มน้ ำ L2 จะสว่ำง 
10. โมดูล Timer1 ตั้งเวลำกำรอินเตอร์รัพท์ 0.2 วินำที โปรแกรมลดค่ำจ ำนวน 256 รอบ สังเกต

ข้อมูลจำก LED ทีต่่อกับพอร์ต D ประมำณ 53 วินำที MCU ปิดวงจรขับโหลดกระแสสลับ  
11. ทดลองเขียนโปรแกรมเปลี่ยนค่ำเวลำในกำรรดน้ ำเป็น 2 นำท ีแล้วท ำตำมข้อ 5-8 สังเกตผลที่

ได้ตรงตำมต้องกำรหรือไม่ 
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การวัดผลและประเมินผล 
         1. สังเกตกำรปฏิบัติงำน วัดผลตำมหัวข้อในแบบสังเกตกำรวัด กำรปฏิบัติงำน 
         2. แบบสังเกตพฤติกรรมเพ่ือประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่ำนิยมและคุณลักษณะที่พึง 
             ประสงค ์
         3. กำรผ่ำนงำน เมื่อผลรวมคะแนแกำรปฏิบัติทุกรำยกำรตั้งแต่ 60 คะแนนขึ้นไปและไม่มีข้อใด  
             ได้คะแนน 0 จุดพิจำรณำที่ไม่ผ่ำน ต้องมีกำรซ่อมเสริมจนกว่ำจะผ่ำน 
 
 

แบบสังเกตการวัดการปฏิบัติงาน 
ขั้นตอนการปฏิบัติงาน เกณฑ์ที่ใช้ในการสังเกต คะแนนที่ได ้

1.  ขั้นเตรียม (10 คะแนน) 
    1.1  เตรียมอุปกรณ์ (10 คะแนน) 

10   ปฏิบัต ิ
 5    ปฏิบัติแต่ต้องตักเตือน      
 0    ไม่เตรียม 

 

2.  ขั้นปฏิบัติ (70 คะแนน) 
     2.1  ก ำหนดค่ำรีจิสเตอร์ควบคุมกำรใช้งำน 
           โมดูล Timer1 (10 คะแนน) 
     2.2  เขียนโปรแกรมใช้งำนโมดูล Timer1 
           (20 คะแนน) 
      2.3  ต่อวงจรทดสอบกำรใช้งำนโมดูล Timer1 
            (20 คะแนน)  
      2.4  ผลของกำรใช้โปรแกรมและอุปกรณ์ 
             (20 คะแนน)  
 

10    ถูกต้องทั้งหมด 
 5     ถูกต้องบำงส่วน 
 0     ไม่ถูกต้อง 
 
 
20    ถูกต้องทั้งหมด 
10    ถูกต้องบำงส่วน 
 0    ไม่ถูกต้อง 
 
 
 
 
 
 
 

 

รวมคะแนน (คะแนนเต็ม 80 คะแนน)  
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แบบสังเกตพฤติกรรม 
เพื่อประเมินคุณธรรม  จริยธรรม  ค่านิยมและคุณลักษณะที่พึงประสงค์ 

ชื่อ-สกุล.............................................ระดับชั้น............เลขที่.........สำขำงำน................................. ......... 
 

ล าดับที่ พฤติกรรม 
ระดับคะแนน 
0 1 2 

1 
 

ด้านมีมนุษยสัมพันธ์   
1.1 ร่วมรับผิดชอบผลงำนของกลุ่ม 
1.2 ช่วยเหลือผู้อื่น 

   

2 ด้านความมีวินัย  
2.1 แต่งกำยถูกต้องตำมระเบียบและข้อตกลง 
2.2 ตรงต่อเวลำ 

   

3 ด้านความเชื่อม่ันในตนเอง  
3.1 กล้ำแสดงควำมคิดเห็นอย่ำงมีเหตุผล 
3.2 สำมำรถแก้ปัญหำเฉพำะหน้ำได้ 

   

4 ด้านการพึ่งตนเอง   
4.1 สำมำรถท ำงำนได้ลุล่วงภำยใต้ข้อที่ก ำหนด 

   

5 ด้านความปลอดภัย   
5.1 ปฏิบัติงำนโดยค ำนึงถึงควำมปลอดภัยต่อส่วนรวม 

   

6 ความอดทนอดกลั้น 
6.1 ควำมอดทนในกำรเรียนและกำรปฏิบัติงำน 
6.2 มีสติ และสำมำรถควบคุมอำรมณ์ได้ดี 

   

รวมคะแนน  (คะแนนเต็ม 20 คะแนน)    
 
   หมำยเหตุ  ควำมหมำยของระดับคะแนน  
       0  =  ไม่ปฏิบัติเลย 
              1  =  ปฏิบัติบ้ำงในบำงครั้งหรือต้องมีกำรชี้น ำตักเตือน     
 2  =  ปฏิบัติอย่ำงสม่ ำเสมอ 
 
    ลงชื่อ.................................................(ผู้ประเมิน) 
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สรุปการวัดผลและประเมินผล 
 
 

ล าดับที่ การวัดผลและประเมินผล 
คะแนนเต็ม
(คะแนน) 

คะแนนที่ได้รับ
(คะแนน) 

1 แบบสังเกตกำรวัดกำรปฏิบัติงำน 80  
2 แบบสังเกตพฤติกรรมเพ่ือประเมินคุณธรรม  

จริยธรรม  ค่ำนิยมและคุณลักษณะที่พึงประสงค์ 
 

20 
 

รวมคะแนน 100  
 
 

     ลงชื่อ.................................................(นักศึกษำ) 
(...................................................) 

 
 
ข้อเสนอแนะเพ่ิมเติม.......................................................................................................... .................... 
.............................................................................................................. ................................................ 
............................................................................................................................. ................................. 
 

       ลงชื่อ..................................................(ผู้ประเมิน) 
(.......................................................) 

 
 
 
 
 


